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Ders Adi

Kodu Kredi Yariyil AKTS T+U

ROBOTIK SISTEMLER

2334240301 4.0 3. Yaryll 4.0 3+2

On kosul Dersler

Dersin Dili

Turkge

Dersin Turi

Zorunlu

Dersin Koordinatoru

Dersi Veren

Dersin Yardimcilari

Dersin Amaci

Ogrencilere robotik sistemlerin temel prensiplerini, tasarimini ve uygulama alanlarini
ogretmektir. Bu ders, robot teknolojisinin temel bilesenlerini ve ¢alisma prensiplerini,
robotlarin mekanik, elektronik ve yazilim bilesenlerini kapsaml bir sekilde incelemeyi
hedefler. Ogrenciler, robotlarin programlanmasi, kontrolii ve otomasyon sistemlerinde
nasil kullanilacagini 6grenirler. Ayrica, robotlarin endistriyel otomasyondan hizmet
sektorine kadar cesitli uygulama alanlarini kesfederler. Dersin amaci, 6grencilere
robotik sistemlerin tasarimi ve entegrasyonunu saglama, bu sistemlerin performansini
artirma ve problem ¢ézme yeteneklerini gelistirme konularinda bilgi ve beceriler
kazandirmaktir. Robot teknolojilerinin hizla gelisen ve uygulama alanlari genigleyen bir
alan oldugunu g6z 6niinde bulundurarak, 6grencilerin bu teknolojilere yonelik temel ve
ileri diizey bilgileri edinmeleri saglanir.

Dersin Ogrenme
Ciktilari

Robotik sistemleri ve ozelliklerini tanimlar.

Robotlarin ileri ve ters kinematik yéntemleri hakkinda 6n bilgi sahibidir.
Robotik sistem tasarimi yapar.

Robotlar turlerinin ayrimini yapar.

PwnhE

Dersin icerigi

Endustriyel Robotik Sistemler, Temel kavramlar, ileri ve geri kinematik, guvenlik
onlemleri, Teach pendant kullanimi ve programlama, programlama dilleri ve similasyon
uygulamalari hakkinda bilgi sahibidir.
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Genel Yeterlilikler

Ogrencilere robotik sistemlerin tasarimi, uygulamasi ve yonetimi konusunda kapsamli
bilgi ve beceriler kazandirmayi amaglar. Bu baglamda, 6grenciler robotik sistemlerin
temel bilesenlerini, mekanik yapilarini, elektronik donanimlarini ve yazilim altyapilarini
anlama yetkinligi kazanirlar. Ayrica, robotlarin programlanmasi, kontrolii ve otomasyon
sureclerinde etkin rol alma becerisi gelistirirler. Ders, robot teknolojilerinin endustriyel
uygulamalardan hizmet sektoriine kadar cesitli alanlardaki kullanimini ve
entegrasyonunu ogretir. Ogrenciler, robotik sistemlerin performansini artirma, problem
¢6zme ve yenilik¢i cozimler gelistirme konularinda yetkinlik elde ederler. Sonug olarak,
ogrenciler, robotik sistemlerin tasarimindan uygulamasina kadar genis bir yelpazede
bilgi ve pratik deneyim kazanan profesyoneller olarak yetistirilirler.

Kaynaklar

Robotik Sistemler ve Uygulamalari, Robotik ve Otomasyon Sistemleri.

Degerlendirme Sistemi

Ders ile ilgili degerlendirme sistemi donem basinda ders izlence formunda belirtilecektir.

Konular Haftalar

1 Robotik Sistemlerin tanimi ve temel kavramlari
2 Endustriyel Robot Turleri

3 Robot eksenleri, koordinat sistemleri

4 Robotlarda tutucu ve sinirlayici bilesenler

5 Robotlarda ileri ve ters kinematik

6 Robot kolu ters kinematik uygulama 6rnegi

7 Robot Hareket komutlari ve programlamasi

8 Teach Pendant ile Robot kolu kontroli

9 6-eksenli robot kolu hareket planlamasi

10 6-eksenli robot kolu hareket planlamasi

11 Isbirlik¢i Robotlarin Haberlesmesi

12 Isbirlik¢i Robot Sistemleri ve uygulama 6rnekleri
13 Robotik Sistemler farkli programlama dilleri ve similasyon uygulamalari
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14 Endustriyel Robotlarda guvenlik 6nlemleri
Etkinlik Ad Sayisi x Suresi (Saat) = Toplam Is Yuki
Ders Sdresi (hafta 14 x5 =70

saylisI* haftalik toplam

ders saati)

Sinif Digl Ders Calisma | 1y 10 =10

Sdresi (On Calisma,

Pekistirme)

Odev 1x20=20

Proje (Hazirhk ve varsa | gx 0 =0

sunum suresi dahil)

Sunum (Hazirlik stiresi | gy g =0

dahil)

Arasinav 1x1=1

Arasinav Hazirlik 1x20=20

Final 1x1=1

Final Hazirhk 1x20=20

PROGRAM OGRENME CIKTILARI ILE

NDEDC ACDENIM CIKTIL ADLIiL iICKiCI TARI NQL

PCO1 | PCO2 | PCO3 | PCO4 | PCO5 | PCO6 | PCO7 | PCO8 | PCO9 | PC10 | PC11l | PC12
0co1 0 3 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
0Co02 0 3 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
0co3 0 3 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
0co4 0 3 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

PC13 | PC14 | PC15
Oco1 0 0 0
0Co02 0 0 0
0co3 0 0 0
0co4 0 0 0




T.C.
HARRAN UNIVERSITESI
DERS ICERIK FORMU

OC: Ogrenme Ciktilar PC: Program Ciktilari

Katki Duzeyi 1 Cok Dusuk 2 Dusuk 3 Orta 4 Yuksek 5 Cok Yuksek

Program Cktlar ve Igili Dersin likisi
ROBOTK SSTEMLER

PCO1 | PCO2 | PCO3 | PCO4 | PCO5 | PCO6 | PCO7 | PCO8 | PCO9 | PC10 | PC11 | PC12 | PC13
00 | 30 | 00 | 00 | 00 | 00 | 00 | 00 | 00 | 00 | 00 | 00 | 0.0

PC14 | PC15
00 | 00




